INTRODUÇÃO À ENGENHARIA ELECTROTÉCNICA E COMPUTADORES

3ª data de EXAME 28/02/2000 (alunos da 2ª fase)

Duração de 1 hora. Sem consulta.

Todas as questões têm igual cotação.

Não serão cotadas as respostas em folhas não identificadas pelo aluno.

Em cada pergunta deverá assinalar com uma cruz apenas a resposta que considere correcta.

As respostas com mais de uma alternativa assinalada serão consideradas erradas.

As respostas erradas serão penalizadas com o desconto de 1/4 da sua cotação.

ENERGIA E SISTEMAS

I- Em Portugal os geradores do sistema de energia eléctrica são accionados predominantemente por :

  a)- turbinas eólicas;

X b)- turbinas a vapor;

  c)- turbinas a gás;

  d)- turbinas hidráulicas.

II- Os custos de combustível por kWh são em média:

X a)- inferiores a 5$00;

  b)- entre 5$00 e 10$00;

  c)- entre 10$00 e 15$00;

  d)- superiores a 15$00.

III- A descoberta que deu base ao funcionamento do sistema de energia eléctrica foi feita por :

  a)- Ampère;

  b)- Maxwell;

X c)- Oersted;

  d)- Watt.

IV- Há grandes centrais de bombagem para fins de geração de energia eléctrica para:

  a)- melhorar o rendimento energético;

  b)- que a central fique mais bem equipada;

  c)- estarmos melhor preparados para os sistemas do futuro;

  d)- tornar a produção mais económica.

V- Os investimentos que se fazem no sistema de energia eléctrica são maioritariamente:

  a)- no sistema de produção;

  b)- no sistema de transporte;

X c)- no sistema de distribuição; 

  d)- na gestão do sistema de energia eléctrica.  

VI- O objectivo principal do despacho do sistema de energia eléctrica é:

  a)- minimizar as perdas na rede;

  b)- minimizar os custos de produção;

  c)- minimizar a importação e maximizar a exportação;

  d)- maximizar o rendimento energético da produção.
CONTROLO E ROBÓTICA

I-Que operação faria a um sinal para eliminar o ruído de alta frequência?

X a)- Filtragem passa-baixo;

  b)-  Filtragem passa-alto;

  c)-  Derivação;

  d)- Subtracção de uma constante.

II- Observe os três gráficos abaixo, onde o gráfico (1) representa o sinal periódico f(t).



  a)- O gráfico (3) pode representar o espectro (de amplitude) do sinal do gráfico (1);

X b)- O gráfico (2) pode representar o espectro (de amplitude) do sinal no gráfico (1);



  c)- O sinal do gráfico (1) pode ser obtido por soma das sinusóides cuja amplitude é descrita no gráfico (3);

  d)- O sinal do gráfico (1) pode ser descrito por um espectro (de amplitude) dado pela soma dos gráficos (2) e (3).

III- Num sistema controlado em cadeia fechada o controlador actua no sistema de modo a que o erro:

  a)- Siga o sinal de referência;

  b)- Seja sempre positivo;

X c)- Seja zero;

  d)- Siga o sinal de saída.

IV- Qual das afirmações seguintes é falsa:

  a)- A introdução duma cadeia fechada permite tornar estável um sistema que em cadeia aberta é instável;


  b)- A realimentação da saída de um sistema permite torná-lo insensível a pequenas perturbações;

  c)- O controlador PI (proporcional integral) elimina o erro estático (estacionário);

X d)- Um controlador actua na referência de modo a levar o erro para zero.

V- Um sinal periódico quadrado é composto pela soma de quantas sinusóides?

  a)- Uma;

  b)- Três;

  c)- Depende da amplitude da quadrada;

X d)- Infinitas.

VI- Qual dos sistemas seguintes é um sistema em cadeia aberta?

  a)- Elevador;


  b)- Aspirador;

X c)- Fogão a gás;

  d)- Secador de cabelo;
TELECOMUNICAÇÕES E ELECTRÓNICA

I - A multiplexagem por divisão no tempo é usada para:

  a)- transmitir vários sinais em frequências diferentes;

  b)- reduzir a largura de banda dos sinais;

  c)- reduzir o erro de discretização de um sinal analógico;

X d)- permitir a transmissão simultânea de vários sinais através do mesmo canal.

II - Um sinal, contínuo no tempo, pode ser reconstituído a partir de amostras feitas ao ritmo de 20.000 amostras/segundo. A sua ocupação na frequência é de:

X a)-  ( 10 kHz;

  b)-  ( 200 kHz;

  c)-  20 kHz;

  d)-  40 kHz.

III - A modulação de amplitude é usada para:

X a)- enviar informação à distância, através da atmosfera;

  b)- enviar informação única e exclusivamente no interior de edifícios;

  c)- reduzir a largura de banda do sinal de informação;

  d)- impedir o ruído de corromper a informação.

IV - A aplicação de codificação binária a um sinal contínuo em amplitude:

  a)- conduz necessariamente a uma representação de fraca qualidade;

  b)- conduz sempre à destruição completa da informação;

X c)- envolve necessariamente um erro na representação da amplitude;

  d)- é designada por modulação de frequência.

V - Na técnica de modulação 2-PSK:

X a)- a fase da portadora toma apenas dois valores distintos;

  b)- a frequência da portadora pode tomar dois valores distintos;

  c)- a fase da portadora toma quatro valores distintos;


  d)- nunca há erros na comunicação.


VI - Um sinal, z(t), contínuo no tempo e discreto em amplitude:

  a)- é sempre descrito por uma função conhecida de t;

  b)- ocupa necessariamente uma pequena faixa de frequências;

  c)- não tem caracterização matemática de nenhum tipo;

X d)- toma valores de amplitude que são necessariamente em número finito.

SISTEMAS ELECTRÓNICOS E COMPUTADORES

I - Considere o seguinte circuito onde I1=1mA e R=1k(:

  a)- A tensão V tem o sentido indicado e vale 1V;

  b)- A tensão V tem o sentido contrário ao indicado e vale 2V;

X c)- A tensão V tem o sentido indicado e vale 0.5V;

  d)- A tensão V tem o sentido contrário ao indicado e vale 1V.
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II – No laboratório utilizou um circuito como o que está indicado na figura. Qual das afirmações é verdadeira?

  a)- O interruptor era realizado com uma resistência NTC;

X b)- Quando o LED1 está aceso a resistência R está a aquecer;

  c)- Quando o LED2 apaga a resistência vai arrefecer;

  d)- A resistência R funciona como sensor de temperatura.
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III – Considere a montagem da figura. A tensão na saída do A. O. é igual a:

  a)- Vo=(1+R2/R1)Vi;

X b)- Vo=+Vcc se Vi>(Vcc.R1/(R1+R2);

  c)- Vo=Vi.R2/R1;

  d)- Vo=Vi.
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IV – Os transistores são componentes:

X a)- que podem funcionar como interruptores;

  b)- que têm sempre um ganho de tensão elevado;

  c)- que emitem luz quando polarizados inversamente;

  d)- que têm dois terminais.

V – Um transdutor piezoeléctrico:

  a)- é um bom sensor de temperatura;

X b)- é um bom sensor de pressão;

  c)- é utilizado apenas como altifalante;

  d)- é um bom sensor de humidade.

VI – Os circuitos impressos:

X a)- são projectados com o auxílio dum editor de esquemas e dum editor de máscaras;

  b)- são sempre realizados sobre substratos semicondutores;

  c)- só utilizam componentes de montagem superficial;

  d)- são bons isoladores térmicos.
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